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1. Место дисциплины в структуре основной профессиональной образовательной программы

Дисциплина «Автоматика и телемеханика на перегонах» (Б1.В.ОД.12) относится к части, формируемой участниками образовательных отношений блока 1 «Дисциплины (модули)».
2. Цель дисциплины

Целью изучения дисциплины является подготовка обучающегося к деятельности в области знания о современных научных методах исследований технических систем и технологических процессов в области проектирования, эксплуатации, технического обслуживания и ремонта объектов системы обеспечения; применения методов инженерных расчётов параметров работы систем и устройств в области железнодорожной автоматики и телемеханики; использования знаний об устройстве, принципах действия, технических характеристиках, конструктивных особенностях устройств и систем железнодорожной автоматики и телемеханики для выполнения работ по текущему ремонту, модернизации, техническому обслуживанию, эксплуатации и испытаниям в соответствии с правилами технического обслуживания, ремонта и производства систем железнодорожной автоматики и телемеханики; применения в производственной деятельности нормативных документов по качеству и безопасности технологических процессов, руководствуясь требованиями по безопасности движения поездов; получения и анализа технических данных, показателей и результатов работы систем железнодорожной автоматики и телемеханики, обобщения и систематизации их, проведения необходимых расчетов; применения принципов и методов диагностирования (визуальный осмотр и проверка работоспособности устройства с помощью измерительной аппаратуры) технического состояния устройств и систем железнодорожной автоматики и телемеханики; знания принципов действия приборов диагностики и методов работы с ними разработки и использования нормативно-технические документы для контроля качества и безопасности процессов технического обслуживания и ремонта систем железнодорожной автоматики и телемеханики; анализа видов, причин возникновения и способов устранения неисправностей устройств и систем железнодорожной автоматики и телемеханики; применения современных методов и способов обнаружения неисправностей в эксплуатации, определения качества проведения технического обслуживания систем железнодорожной автоматики и телемеханики, а также методов расчета показателей качества
3. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине

Изучение дисциплины направлено на формирование следующих компетенций: ПК-5, ПК-11, ПК-12.

4. Содержание и структура дисциплины

1. Основные положения

2. Основы построения систем железнодорожной автоматики и телемеханики

3. Путевые датчики

4. Устройства ограждения

5. Основные положения и основы построения систем ИРДП 

6. Основные понятия о системах ИРДП

7. Автоматическая блокировка (АБ)

8. Сигнальная авторегулировка (САР)

9. Пути и перспективы развития систем ИРДП и АУДП.

10. Поиск и устранение неисправностей в системах ИРДП и АУДП.
5. Объем дисциплины и виды учебной работы

Объем дисциплины – 11 зачетных единиц (396 часов), в том числе:

лекции – 92 часа;
лабораторные работы – 92 часа;

практические работы – 30 часов;

самостоятельная работа – 110 часов;

Форма контроля знаний – экзамен, зачет с оценкой, курсовой проект.
