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1. Вид практики и, способы и формы ее проведения
Программа составлена в соответствии с ФГОС ВО, утвержденным «17» октября 2016 г., приказ № 1296 по специальности 23.05.05 «Системы обеспечения движения поездов», по производственной практике «Эксплуатационная практика».

Вид практики – производственная, в соответствии с учебным планом подготовки специалиста, утвержденным «22» декабря 2016 г.
Тип практики: конструкторская.

Способ проведения практики – выездная, стационарная
Практика проводится дискретно по видам практик.

Практика проводится в следующей форме:
- практика проводится дискретно по периодам проведения практики – путем чередования в календарном учебном графике периодов учебного времени для проведения практики с периодами учебного времени для проведения теоретических занятий.

Практика проводится в структурных подразделениях ОАО «РЖД», на предприятиях (в организациях) и научно-исследовательских подразделениях железнодорожного транспорта, транспортного строительства и других отраслей экономики, а также в структурных подразделениях университетского комплекса соответствующих специальности подготовки, в студенческих производственных отрядах.
Задачей проведения практики является получение обучающимися  профессиональных навыков организаторской деятельности  в условиях трудового коллектива и приобретение опыта управления производством. 
2. Перечень планируемых результатов обучения при прохождении практики, соотнесенных с планируемыми результатами освоения основной профессиональной образовательной программы
Планируемыми результатами прохождения практики является приобретение знаний, умений, навыков и опыта деятельности. В результате освоения дисциплины обучающийся должен:

ЗНАТЬ:

· роль и место устройств автоматики и телемеханики (AT) в системе обеспечения безопасности движения поездов;

· способы эксплуатации и технического обслуживания устройств железнодорожной автоматики и телемеханики;
· производственные основы монтажа и обслуживания напольного технологического оборудования систем железнодорожной автоматики с учетом технологии железнодорожных перевозок;

· перспективные направления развития и совершенствования обслуживания напольных устройств автоматики и телемеханики.

УМЕТЬ:
· использовать на практике знания о конструкции, способах управления, монтаже и обслуживании напольного технологического оборудования систем железнодорожной автоматики;

·  выполнять операции по профессии технолога и инженера по эксплуатации устройств автоматики и телемеханики на железнодорожном транспорте.

ВЛАДЕТЬ:
· методикой подготовки и проведения разнообразных технологических операций;

· методами анализа напольного технологического оборудования при различного рода неисправностях и иметь практические навыки по безопасному восстановлению устройств при отказах.

опыт деятельности:

· опыт производственно-технологической деятельности;
· опыт организационно-управленческой деятельности. 

Приобретенные знания, умения, навыки и/или опыт деятельности, характеризующие формирование компетенций, осваиваемых при прохождении данной практики, позволяют решать профессиональные задачи, приведенные в соответствующем перечне по видам профессиональной деятельности в п. 2.4 основной профессиональной образовательной программы (ОПОП).

Прохождение практики направлено на формирование следующих общепрофессиональных компетенций (ОПК):
· ОПК-13 – выпускник должен обладать владением основными методами, способами, и средствами планирования и реализации обеспечения транспортной безопасности;
Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих профессиональных компетенций (ПК):
· ПК-2 – выпускник должен обладать умением использовать нормативные документы пот качеству, стандартизации, сертификации и правилам технической эксплуатации, технического обслуживания, ремонта и производства систем обеспечения движения поездов; использовать технические средства для диагностики технического состояния систем; использовать элементы экономического анализа в практической деятельности;
· ПК-4 – выпускник должен обладать владением нормативными документами по ремонту и техническому обслуживанию систем обеспечения движения поездов; способами эффективного использования материалов и оборудования при техническом обслуживании и ремонте систем обеспечения движения поездов; владением современными методами и способами обнаружения неисправностей в эксплуатации, определения качества проведения технического обслуживания систем обеспечения движения поездов; владением методами расчета показателей качества;
· ПК-8 – выпускник должен обладать способностью анализировать технологический процесс эксплуатации, технического обслуживания и ремонта систем обеспечения движения поездов, как объекта управления;
· ПCK-2.1 – выпускник должен обладать умением обеспечивать выполнение технологических операций по автоматизации управления движением поездов, решать инженерные задачи, связанные с правильной эксплуатацией, проектированием и внедрением аппаратуры и компьютерных технологий в различных подразделениях железнодорожного транспорта с применением стандартов управления качеством, оценивать эффективность и качество систем автоматики и телемеханики с использованием систем менеджмента качества;

· ПCK-2.2 – выпускник должен обладать умением осуществлять настройку и ремонт каналообразующих устройств автоматики и телемеханики, а также их элементов; владением принципами построения каналообразующих устройств и способами настройки их элементов; навыками обслуживания и проектирования каналообразующих устройств с использованием вычислительной техники;

· ПСК-2.3 – выпускник должен обладать умением поддерживать заданный уровень надежности функционирования устройств железнодорожной автоматики и телемеханики для обеспечения требуемого уровня безопасности движения поездов при заданной пропускной способности железнодорожных участков и станций

· ПСК-2.4 – выпускник должен обладать умением применять методы обеспечения безопасности и безотказности систем железнодорожной автоматики и телемеханики, в том числе микроэлектронных систем, настраивать, регулировать и налаживать аппаратуру, конструировать отдельные элементы и узлы устройств железнодорожной автоматики и телемеханики

· ПCK-2.5 – выпускник должен обладать владением методами анализа работы перегонных и станционных систем железнодорожной автоматики и телемеханики, а также систем диспетчерской централизации в зависимости от интенсивности поездной и маневровой работы, в том числе при неисправностях оборудования, владением практическими навыками по безопасному восстановлению устройств при отказах; владением навыками по расчету экономической эффективности устройств; владением основами построения и проектирования безопасных систем автоматики и телемеханики;

· ПCK-2.6 – выпускник должен обладать знанием основы организации управления перевозочным процессом, организацию и роль устройств железнодорожной автоматики и телемеханики в обеспечении безопасности движения поездов, а пропускной способности перегонов и станций, в перерабатывающей способности сортировочных горок; знанием эксплуатационно-технических требований к системам железнодорожной автоматики, методов повышения пропускной и провозной способности железных дорог.
Область профессиональной деятельности обучающихся, прошедших данную практику, приведена в п. 2.1 ОПОП.

Объекты профессиональной деятельности обучающихся, прошедших данную практику, приведены в п. 2.2 ОПОП.

3. Место практики в структуре основной образовательной программы
Практика «Эксплуатационная практика» (Б2.П.2) относится к Блоку 2 (Практики, в том числе научно-исследовательская работа (НИР)) и является обязательной.

4. Объем дисциплины и виды учебной работы
Практика «Эксплуатационная практика» (Б2.П.2) проводится в летний период.

Для очной формы обучения: 

	Вид учебной работы
	Всего часов
	Семестр

	
	
	8

	Форма контроля знаний
	Э
	Э

	Общая трудоемкость: час / з.е.
	216/6
	216/6

	Продолжительность практики: неделя
	4
	4


Для очно-заочной формы обучения:

	Вид учебной работы
	Всего часов
	Семестр

	
	
	8

	Форма контроля знаний
	Э
	Э

	Общая трудоемкость: час / з.е.
	216/6
	216/6

	Продолжительность практики: неделя
	4
	4


Для заочной формы обучения:
	Вид учебной работы
	Всего часов
	Курс

	
	
	5

	Форма контроля знаний
	Э
	Э

	Общая трудоемкость: час / з.е.
	216/6
	216/6

	Продолжительность практики: неделя
	4
	4


5. Содержание и структура дисциплины

Первая неделя: инструктаж по технике безопасности и санитарии, техническое обслуживание и текущий ремонт воздушных и кабельных линий автоматики и телемеханики, монтаж и расшивка кабеля, проверка трассы, проверка кабельных муфт, техническое обслуживание элементов АТ, техническое обслуживание и измерение рельсовых цепей с учетом мероприятий по предупреждению и устранению характерных повреждений и отказов, техническое обслуживание тональных рельсовых цепей.
Вторая неделя: техническое обслуживание и текущий ремонт устройств ПАБ и АБ, регулировка линейных цепей, устранение неисправностей светофоров, выявление и устранение характерных повреждений и отказов ПАБ и АБ, переездной автоматики. 

Третья неделя: изучение схем систем автоматической блокировки с тональными рельсовыми цепями и централизованным размещением оборудования (АБТЦ), автоматической блокировки с тональными рельсовыми цепями,  централизованным размещением оборудования и управляющим вычислительным комплексом УВК РА (АБТЦ-ЕМ), кодовой автоматической блокировки на электронной элементной базе (КЭБ-2), техническое обслуживание и текущий ремонт устройств ЭЦ, изучение схем ЭЦ данной станции, изучение методики поиска неисправностей в цепях ЭЦ и их устранения, техническое обслуживание устройств ЭЦ, работа в качестве дублера-электромеханика поста ЭЦ.

Четвертая неделя: проверка  схем и алгоритмов работы резервных комплектов МПЦ и РПЦ, обнаружение и замена отказавшего оборудования компьютерных систем ЖАТ, профилактические работы по обслуживанию вычислительных средств и оборудования ЛВС.
6. Формы отчетности

По итогам практики обучающимся составляется отчет с учетом индивидуального задания, выданного руководителем практики от Университета.

Структура отчета по практике представлена в фонде оценочных средств.

После прибытия на предприятие и оформления направления на практику в отделе кадров (отделе управления персоналом), обучающийся направляет в электронном виде отсканированное направление на практику с отметкой о прибытии в адрес руководителя по практике кафедры, ответственной за организацию практики. После завершения практики, предприятие ставит отметку об убытии с практики в направлении на практику.
Направление на практику с отметками предприятия о прибытии и убытии обучающегося на практику, сдается на кафедру, ответственную за организацию практики.

7. Фонд оценочных средств для проведения текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации обучающихся по практике
Фонд оценочных средств по практике «Эксплуатационная практика» является неотъемлемой частью рабочей программы и представлен отдельным документом, рассмотренным на заседании кафедры «Автоматика и телемеханика на железных дорогах» и утвержденным заведующим кафедрой.
8. Перечень основной и дополнительной учебной литературы, нормативно-правовой документации и других изданий, необходимых для проведения практики
8.1 Перечень основной учебной литературы, необходимой для прохождения практики
1. Инструкция по технической эксплуатации устройств и систем СЦБ. ЦШ-720-09 / ОАО «РЖД», 2009;
2. Федоров Н.Е. Современные системы автоблокировки с тональными рельсовыми цепями. – Самара: СамГАПС, 2004;
3. Леушин В.Б. Ограждающие устройства на железнодорожных переездах. Самара: СамГАПС, 2004;
4. Эксплуатационные основы автоматики и телемеханики: Учебник для вузов ж.-д. транспорта /Вл.В. Сапожников, И.М. Кокурин, В.А. Кононов, А.А. Лыков, А.Б. Никитин; под ред. проф. Вл.В. Сапожникова. – М.: Маршрут, 2006.– 247 с.;
5. Системы автоматики и телемеханики на железных дорогах мира: учебное пособие для вузов ж.-д. транспорта / Пер. с англ.; под ред. Г. Теега, С. Власенко. - М.: Интекст, 2010. - 496 с.;
6. Инструкция по ведению технической документации железнодорожной автоматики и телемеханики. ЦШ-617-11/ОАО «РЖД», 2011 г.;
7. Микропроцессорные системы централизации: Учебник для техникумов и колледжей железнодорожного транспорта / Вл.В. Сапожников и др.; Под ред. Вл.В. Сапожникова. - М.: ГОУ "Учебно-методический центр по образованию на железнодорожном транспорте", 2008. -398 с.;
8. Электропитание устройств железнодорожной автоматики, телемеханики и связи: Учеб. для вузов ж.-д. трансп. / Вл.В Сапожников, Н.П. Ковалев, В.А. Кононов, А.М. Костроминов, Б.С. Сергеев. Под ред. Вл.В. Сапожникова – М.: Маршрут, 2005. – 453 с.
9. Принципы построения и функционирования релейно-процессорной системы централизации ЭЦ-МПК / А. Б. Никитин, С. В. Ракчеев // Учебное пособие по дисциплине «Станционные системы автоматики и телемеханики». ФГБОУ ВПО ПГУПС, СПб.: 2014. – 42 с.
10. Микропроцессорные системы централизации: Учебник для техникумов и колледжей железнодорожного транспорта / Вл.В. Сапожников и др.; Под ред. Вл.В. Сапожникова. - М.: ГОУ "Учебно-методический центр по образованию на железнодорожном транспорте", 2008. -398 с.
8.2 Перечень дополнительной учебной литературы, необходимой для прохождения практики

1. ОСТ 32.146-2000. Аппаратура железнодорожной автоматики, телемеханики и связи. Общие технические условия. М.: Изд-во стандартов, 2000;

2. Техническая эксплуатация устройств и систем железнодорожной автоматики и телемеханики: Учеб. Пособие для вузов ж.-д. трансп. / Вл.В. Сапожников, Л.И. Борисенко, А.А. Прокофьев, А.И. Каменев. Под ред. Вл.В. Сапожникова – М.: Маршрут, 2003. – 336 с.;
3. РТМ 32 ЦШ 1115842.03-94. Безопасность железнодорожной автоматики и телемеханики. Правила и методы обеспечения безопасности релейных схем. СПб.: ПГУПС, 1994;

4. Станционные системы автоматики и телемеханики: Учеб. для вузов ж.-д. трансп. /Вл.В. Сапожников, Б.Н. Елкин, И.М. Кокурин, Л.Ф. Кондратенко, В.А. Кононов; Под редакцией Вл.В. Сапожникова. – М.: Транспорт, 2000. – 432 с.;
5. Сапожников В.В., Кононов В.А. Электрическая централизация стрелок и светофоров: Учебное иллюстрированное пособие для вузов ж.-д. транспорта/ Под ред. В.В. Сапожникова. – М.: Издательство «Маршрут», 2002. – 168 с.;
6. Исследование рельсовых цепей автоматической горочной централизации: Методические указания к лабораторной работе Т-23 по курсу «Станционные системы автоматики и телемеханики» / С. А. Куренков // СПб.: ПГУПС, 2004. – 8 с.
7. Аркатов B.C. и др. Рельсовые цепи. Анализ работы и техническое обслуживание. М.: «Транспорт». 1990;
8. Дмитриенко И.Е. и др. Измерения и диагностирование в системах железнодорожной автоматики, телемеханики и связи. М.: Транспорт, 1994;
9. Нормы технологического проектирования устройств автоматики и телемеханики на федеральном железнодорожном транспорте (НТП СЦБ/МПС-99). СПб: ГУП Гипротранссигналсвязь, 1999. – 76 с.;
10. Журнал Автоматика, связь, информатика;
11. Журнал Железные дороги мира.
8.3 Перечень нормативно-правовой документации, необходимой для прохождения практики

1. Федеральный закон об образовании Российской Федерации;

2. Трудовой кодекс Российской Федерации;
3. Нормативно-правовая документация по охране труда.
8.4 Другие издания, необходимые для прохождения практики

1. Нормы технологического проектирования устройств автоматики и телемеханики на федеральном железнодорожном транспорте (НТП СЦБ/МПС-99). СПб: ГУП Гипротранссигналсвязь, 1999. – 76 с.
9. Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети «Интернет», необходимых для прохождения практики
1. Автоматизированная обучающая система АОС ШЧ;

2. www.scb.ucoz.ru
3. www.railway.kanaries.ru
4. Электронная библиотека [Электронный ресурс]. – Режим доступа: http://e.lanbook.com. (для доступа к полнотекстовым документам требуется авторизация).  

5. Электронная библиотека [Электронный ресурс]. – Режим доступа: http://ibooks.ru/ (для доступа к полнотекстовым документам требуется авторизация).  

6. Личный кабинет обучающегося и электронная информационно-образовательная среда. [Электронный ресурс]. – Режим доступа: http://sdo.pgups.ru/  (для доступа к полнотекстовым документам требуется авторизация).  
7. СЦБИСТ - железнодорожный форум. [Электронный ресурс]. – Режим доступа: http://scbist.com/ (для доступа к полнотекстовым документам требуется авторизация).
10. Методические указания для обучающихся по освоению практики
Порядок проведения практики следующий:

1. Освоение разделов практики производится в порядке, приведенном в разделе 5 «Содержание практики». Обучающийся должен освоить все разделы практики с помощью учебно-методического обеспечения, приведенного в разделах 6, 8 и 9 рабочей программы. 

2. Для формирования компетенций обучающийся должен представить выполненные отчеты по индивидуальным заданиям или иные материалы, необходимые для оценки знаний, умений, навыков и (или) опыта деятельности, предусмотренные текущим контролем (см. фонд оценочных средств по технологической практике).

3. По итогам текущего контроля по практике, обучающийся должен пройти промежуточную аттестацию (см. фонд оценочных средств по технологической практике).

11. Перечень информационных технологий, используемых при проведении практики, включая перечень программного обеспечения и информационных справочных систем:
Системой информационного обеспечения практики предусматриваются использование единой автоматизированной информационной системы управления Университета (ЕАИСУ) для учета прохождения практики обучающимися с первого по пятый курсы.

12. Описание материально-технической базы, необходимой для проведения практики
Материально-техническая база, необходимая для проведения практики, определяется в соответствии с индивидуальным заданием, с рабочим местом и видами работ, выполняемыми обучающимся в организации. 
Базовые предприятия железнодорожного транспорта для прохождения эксплуатационной практики:
1. Октябрьская дирекция инфраструктуры, служба автоматики и телемеханики;

2. Северная дирекция инфраструктуры, служба автоматики и телемеханики;

3. Горьковская дирекция инфраструктуры, служба автоматики и телемеханики;

4. Калининградская дирекция инфраструктуры, служба автоматики и телемеханики;

5. Прочие предприятия ОАО «РЖД».

6. Казахские ж.д., Узбекские ж.д., и др. ж.д. стран СНГ;

7. Гипротранссигналсвязь;

8. Ленгипротранс;

9. Ленметрогипротранс;

10. Метрополитен;

11.  Все предприятия и проектные институты, содержащие слова: «…транс…», «…дор…», «…груз…», «…желдор…», «…мост…», «…промтранс…» и т.п.

12. ПГУПС кафедра «Автоматика и телемеханика на ж.д.».
	Разработчик программы
	
	Т.Ю. Константинова
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